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W imieniu Komitetow Organizacyjnego i Programowego za-
praszamy do wzigcia udzialu w Konferencji Naukowo-
Technicznej AUTOMATION 2023 |, Automatyzacja -
Nowosci i Perspektywy”.

Jest to juz kolejne, od 1997 r., dwudzieste siodme spotka-
nie specjalistow z jednostek naukowych oraz przedsigbiorstw,
bedgce dobrq okazjg do prezentacji osiggnieé i wymiany do-
Swiadczen w zakresie praktycznych zastosowan srodkow au-
tomatyki i robotyki oraz urzgdzen i uktadow pomiarowych.

W czasie sesji plenarnych wybitni specjalisci omowig wy-
brane, aktualne zagadnienia automatyki, robotyki i pomia-
row.

Obrady Konferencji bedq sie odbywac¢ w nastgpujgcych
sesjach tematycznych:

sesjal Automatyka
sesja Il Robotyka
sesja Ill Pomiary

Spodziewamy si¢ obecnosci na Konferencji osob zaintere-

sowanych komercjalizacjq rezultatow badan naukowych
i prac rozwojowych.

Mamy nadzieje, Ze spotkanie kolezenskie, na ktore zapraszamy
wszystkich uczestnikow Konferencji, sprzyjac¢ bedzie nowym kontak-
tom i jeszcze lepszej dalszej wspolpracy.

Zyczymy udanego pobytu i owocnych obrad.

prof. dr hab. inz. prof. dr hab. inz.
Roman Szewczyk Janusz Kacprzyk
Przewodniczacy Przewodniczacy

Komitetu Organizacyjnego Komitetu Programowego


http://automation.piap.pl/

TERMINARZ
7 marca
wtorek Sala 3 ‘
9%-10% | Otwarcie Konferencji
10%- 1120 | Sesja plenarna —cz. 1
11%0- 114 | Kawa
11%0- 12% | Segsja plenarna — cz. 2
1220- 130 | Spotkanie Komitetu Programowego
Sala 3 ‘ Sala 2 ‘ Sala 1
Prezentacja
1340 152 Sesja Il Sesjal | Prac konkursu
cz. 1 cz. 1 Mtodzi Inno-
wacyjni 2023
15%0- 154 | Kawa
Prezentacja
15%0- 1720 Sesja Il Sesja| | Prac konkursu
cz.2 cz. 2 Mtodzi Inno-
wacyjni 2022

1730

8 marca

Foyer Centrum Konferencyjnego

Uroczysta kolacja
Spotkanie kolezenskie uczestnikow

konferencji AUTOMATION 2023
oraz wreczenie nagrod konkursu
Miodzi Innowacyjni 2023

w Warszawskim Centrum EXPO XXI
Warszawa, ul. Pradzynskiego 12/14
(odjazd autokaru z PIAP o godz. 13%°)

¢roda Sala 3 Sala 2 Salal
9%- 9% Sesja 1l
9%0- 104 Sesja | cz.1
cz.3
10%0- 119 | Kawa
110- 1240 Sesja | Sesja Ill
cz.4 cz. 2
1240-13% | Kawa — Zamknigcie Konferencji
1310- 17% Zwiedzanie Targow AUTOMATICON 2023

Urzadzenia do prezentacji: wideoprojektor, komputer.

Lunch: talony do odbioru z materiatami konferencyjnymi,
bufet w budynku 5 w godz. od 11% do 15%

PROGRAM KONFERENCJI

wtorek— 7 marca — Sala 3
OTWARCIE KONFERENCJI

930_ 1000

Przewodniczacy Komitetu Organizacyjnego
prof. Roman Szewczyk

Przewodniczacy Komitetu Programowego
prof. Janusz Kacprzyk

Dyrektor Instytutu PIAP
dr hab. inz. Piotr Szynkarczyk

SESJA PLENARNA —czes¢ 1

Prowadzacy: prof. Janusz Kacprzyk

1000_ 1040

10%- 1120

1120- 1140

Metamodel reprezentowany jako hierar-
chiczna sie¢ Petriego stuzaca do projektowa-
nia systeméw robotycznych

Hierarchical Petri net Metamodel Utilised in
the Design of Robotic Systems

prof. Cezary Zielinski,

dr Maksym Figat

Conductive Polymers Based Sensors
prof. Vytautas Bucinskas

Kawa

SESJA PLENARNA — czes¢ 2

Prowadzacy: prof. Andrzej Mastowski

1140_ 1220

1220134

Glebokie uczenie si¢ ze wzmocnieniem w wir-
tualnych srodowiskach w celu automatyzacji
robotoéw chirurgicznych

Deep Reinforcement Learning in Virtual Envi-
ronments for Automatization of Surgical Ro-
bots

dr Przemystaw Korzeniowski,

mgr Sabina Kamiriska,

dr Michat Naskret

Spotkanie Komitetu Programowego



wtorek — 7 marca — Sala 3

SESJA Il Robotyka — czesé 1
Prowadzacy: prof- Andrzej Mastowski

13- 14%

14- 1470

1420- 14%0

1440 15

15%- 152

1520_ 1540

Localization of Agricultural Robots:
Challenges, Solutions, and a New Ap-
proach

Piotr Skrzypczynski,

Krzysztof Cwian

Sterowanie autonomicznym bezzatogo-
wym statkiem powietrznym z wykorzy-
staniem uczenia przez wzmacnianie
Pawet Miera,

Hubert Szolc,

Tomasz Kryjak

Samolokalizacja bezzatogowego statku po-

wietrznego uwzgledniajgca zmienng orienta-

cje kamery
Teresa Zielinska,
Tomasz Pogorzelski

Proactive-reactive Approach to Disruption-
driven UAV Routing Problem

Grzegorz Radzki ,

Grzegorz Bocewicz,

Zbigniew Banaszak

SpacePatrol - Development of Prospecting
Technologies for ESA-ESRIC Challenge
Grzegorz Gawdzik,

Filip Jedrzejczyk,

Michat Bryta,

Marcin Stomiany,

Miron Kolodziejczyk,

Jakub Glowka,

Matuesz Macias

Kawa

wtorek — 7 marca — Sala 2

SESJA | Automatyka — cze$¢ 1
Prowadzacy: prof. Krzysztof Oprzedkiewicz

1340-14%  Extremal Problems for Infinite Order Para-
bolic Systems with Boundary Conditions In-
volving Integral Time Lags
Adam Kowalewski,

Marek Miskowicz

14%- 1420 Qutput Zeroing of the Descriptor Continuous-
Time Linear Systems
Tadeusz Kaczorek,
Kamil Borawski

14%- 140 Numerical Estimation of the Internal Positiv-
ity of the Fractional Order Model of a Two-
Dimensional Heat Transfer Process
Krzysztof Oprzedkiewicz

14%°- 15  FOPID and PID - Comparison of Control
Quality and Execution Time on the Example
of Two Rotor Aerodynamical System
Jakub Zeglen-Wiodarczyk

15%- 1520 Mechatronic Design and Experimental Inves-
tigations of an Automated Human Body
Scanner
Maciej Trojnacki,
Przemystaw Dgbek,
Piotr Jaroszek

15%0- 154  Kawa

wtorek — 7 marca — Sala 1

13- 152 Prezentacja prac konkursu
Mitodzi Innowacyjni 2023

15%0- 15% Kawa

15%- 17 Prezentacja prac konkursu
Mtodzi Innowacyjni 2023



wtorek — 7 marca — Sala 3

SESJA Il Robotyka — czesé¢ 2
Prowadzacy: prof. Cezary Zielinski

15%- 16

16%- 167

1620_ 1640

1640_ 1700

1700_ 1720

1730

Parametric Identification of the Mathe-
matical Model of a Mobile Robot with
Mecanum Wheels

Zenon Hendzel,

Maciej Kotodziej

Simulation of Simple Movements of
Arm-Z Oblique Swivel Joint Chain Ma-
nipulator

Ela Zawidzka,

Machi Zawidzki

Prototyp Ekstremalnie Modularnego Hi-
perredundantnego Manipulatora Arm-Z
Ela Zawidzka,

Machi Zawidzki,

Wojciech Kinski

The Concept of a Gripper with Pose Esti-
mation for Automotive Components
Adam Rydzewski,

Piotr Falkowski

Analiza mozliwosci wdrozenia hybrydo-
wych zrodet energii do aplikacji mobil-
nych

Mikolgj Zarzycki,

Magdalena Dudek,

Andrzej Razniak

wtorek 7 marca — Foyer

Uroczysta kolacja — Spotkanie kolezenskie
uczestnikow konferencji AUTOMATION 2023
oraz wreczenie nagrod konkursu
Mitodzi Innowacyjni 2023

wtorek — 7 marca — Sala 2

SESJA | Automatyka — cze$¢ 2

Prowadzacy: prof. Zbigniew Swider

1540_ 1600

1600_ 1620

1620_ 1640

164- 17%

170- 1720

Jednolite projektowanie regulatorow
kursu i §ciezki dla autopilota statku
Andrzej Stec,

Zbigniew Swider,

Leszek Trybus

Prototyp kaskadowego autopilota okregto-
wego zaimplementowany w §rodowisku
CPDev

Zbigniew Swider

Sposob wykorzystania matematycznych
modeli do przygotowania i weryfikacji
automatycznie sterowanego manewru
omijania ruchomych przeszkod

Jerzy Graffstein

Autonomous Mobile Flock Traffic Simu-
lation in Digital Twin Mode

Mantas Makulavicius,

Rokas Bagdonas,

Karolina Lapkauskaite,

Justinas Gargasas,

Andrius Dzedzickis

Evaluation of motion characteristics us-
ing absolute sensors

Vygantas Usinskis,

Justinas Gargasas,

Vytautas Bucinskas



SESJA I

Sroda — 8 marca — Sala 3

Automatyka — czes¢ 3

Prowadzacy: prof. Pawet Sitek

g20_ g40

940_ 1000

10- 107

102- 10

1040_ 1100

Principal Components Method in
Control Charts Analysis

Yevhen Volodarskyi,

Oleh Kozyr,

Zygmunt L. Warsza,

Polynomial Maximization Method for
Estimation Parameters of Asymmetric
Non-Gaussian Moving Average Mod-
els

Serhii Zabolotnii,

Oleksandr Tkachenko,

Zygmunt L. Warsza

The concept of use of process data
and enterprise architecture to opti-
mize the production proces
Zbigniew Juzon,

Jarostaw Wikarek,

Pawet Sitek

Neural network model for predicting
technological losses of a sugar factory
Nataliia Zaiets,

Lidiia Vlasenko,

Nataliia Lutska

Kawa

SESJA Il

Sroda — 8 marca — Sala 2

Pomiary — cze$é 1

Prowadzacy: dr Igor Korobiichuk

900_ 920

920. g40

940_ 100

10%- 102

1020_ 1040

10%- 11%

Simulation of Ultrasonic Vibration Prop-
agation Through Resonators for Acoustic
Coagulation Intensification

Igor Korobiichuk, Vladyslav Shybetskyi,
Myroslava Kalinina,

Katarzyna Rzepliriska-Rykata

Mathematical Model of the Approximate
Function as the Result of Identification of
the Object of Automatic Control

Igor Korobiichuk, Viktorij Mel Nick,
Vera Kosova, Zhanna Ostapenko,

Nonna Gnateiko,

Katarzyna Rzeplinska-Ryka‘a

Regression Analysis on the Values of the
Specific Activity of $¥’Cs in Radioactive
Soil Contamination

Igor Korobiichuk, Valentyn Korobiichuk,
Viktoriia Melnyk-Shamrai,

Volodymyr Shamrai

Quasi-digital Measuring System for Me-
chanical Quantities

Igor Korobiichuk,

Dmytro Ornatskyi,

Mariia Kataieva,

Dmytro Shcherbyna

Automatyczna charakteryzacja i analiza
niepewnos$ci magnetostrykcyjnych fil-
trow elektronicznych

Natalia Wasilewska, Michat Nowicki
Roman Szewczyk, Pawel Nowak

Kawa



Sroda — 8 marca — Sala 3

SESJA | Automatyka — czes¢ 4

Prowadzac
11%- 1120

1120_ 1140

1140_1200

1200_ 1220

1220- 124

y: dr Dariusz Rzonca

Architektura niskoenergetycznego uni-
wersalnego sterownika programowalnego
Marcin Hubacz,

Bartosz Pawfowicz,

Bartosz Trybus

Model urzadzenia pioragcego wykorzystu-
jacego tekstroniczne transpondery RFID
Marcin Hubacz, Sebastian Kolcz,
Bartosz Pawlowicz,

Mateusz Salach, Bartosz Trybus

Diagnozowanie komunikacji pomigdzy
elementami rozproszonego systemu ste-
rowania

Marcin Bednarek

Przyspieszenie wymiany danych w proto-
kole Modbus migdzy PLC a HMI wyko-
rzystujacymi pakiet inzynierski CPDev
Dariusz Rzonca

Network Aspects of Remote 3D Printing
in the Context of Industry as a Service
IDaaS

Mateusz Salach, Andrzej Paszkiewicz,
Marek Bolanowski, Andrzej Kraska,
Jakub Wiecek

ZAMKNIECIE KONFERENCJI

1240 13%

Przewodniczacy Komitetu Programo-
wego prof. Janusz Kacprzyk

Przewodniczacy Komitetu Organiza-
cyjnego prof. Roman Szewczyk

SESJA I

Sroda — 8 marca — Sala 2

Pomiary — cze$é 2

Prowadzacy: prof. Roman Szewczyk

11%- 112

1 120_ 1 140

1140- 120

1200_ 1220

1220_ 1240

13%. 17%

Analysis of Sounding Rocket Dispersion Us-
ing Monte-Carlo Simulation

Dariusz Miedzinski,

Robert Glgbocki, Mariusz Jacewicz

Hyperspectral Imaging System for Food
Safety Inspection

Berenika Linowska,

Piotr Garbacz

Nanocomposites for Improved Non-enzy-
matic Glucose Biosensing

Antanas Zinovicius, Vadimas Ivinskij,
Timas Merkelis, Jurate Jolanta Petroniené,
Inga Morkvénaite-Vilkonciené

Zliczanie szybkich obiektow z wykorzysta-
niem kamery zdarzeniowej

Kamil Bialik, Marcin Kowalczyk,
Krzysztof Blachut, Tomasz Kryjak

Scanning Electrochemical Microscope Based
on Visual Recognition and Machine Learning
Jurga Subaciiité-Zemaitiené,

Andrius Dzedzickis, Antanas Zinovicius,
Vadimas Ivinskij, Justé Rozéne,

Rokas Bagdonas, Vytautas Bucinskas,

Inga Morkvénaité-Vilkonciené

Sroda — 8 marca

Zwiedzanie Miedzynarodowych Targéw
Automatyki i Pomiaréow
AUTOMATICON 2023®

Warszawskie Centrum EXPO XXI
Warszawa, ul. Pradzynskiego 12/14

(odjazd autokaru z PIAP - godz. 13%°)



LOKALIZACJA KONFERENCJI | RECEPCJA

Konferencja odbedzie si¢ w dniach 7 — 8 marca 2023 r.
w Centrum Konferencyjnym Przemystowego Instytutu
Automatyki i Pomiar6w PIAP, Warszawa, Al. Jerozo-
limskie 202.

Recepcja Konferencji bedzie czynna w foyer Centrum
od godz. 8% we wtorek (7 marca) do zamkniecia Kon-
ferencji.

Lokalizacje Konferencji oraz mozliwosci dojazdu po-
kazano na planie zamieszczonym na nastgpne;j stronie.

MATERIALY KONFERENCYJNE

Referaty opublikowane przez wydawnictwo Springer w
ramach serii wydawniczej ,,Advances in Intelligent Sys-
tems and Computing” (AISC) uczestnicy Konferencji
otrzymaja podczas rejestracji.

Referaty opublikowane w czasopismie naukowo-tech-
nicznym ,,Pomiary Automatyka Robotyka” (PAR)
uczestnicy Konferencji otrzymajg podczas rejestracji.

SPOTKANIE KOLEZENSKIE

W pierwszym dniu Konferencji (7 marca — wtorek) o
godz. 17%° w foyer Centrum Konferencyjnego PIAP
odbedzie si¢ spotkanie kolezenskie, na ktdre organiza-
torzy serdecznie zapraszajg uczestnikow Konferencji
AUTOMATION 2023 i konkursu Mtodzi Innowacyjni
2023.

DOJAZD DO CENTRUM KONFERENCYJNEGO
LUKASIEWICZ-PIAP

® 7z Dworca Warszawa Centralna
lub z Dworca Warszawa Zachodnia:
autobus 517

® 7 innych kierunkow:
autobusy 189, 401.
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